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Radares virtuales en la web



  

El Radar: fundamentos

● La técnica del radar se basa en principios ya descubiertos a 
finales del siglo XIX que fueron desarrollados para aplicaciones 
aéreas durante la Segunda Guerra Mundial.

● El funcionamiento de un radar primario se basa en utilizar la 
reflexión de las ondas electromagnéticas para determinar la 
distancia y la dirección de las aeronaves con respecto de la 
estación radar. La distancia se calcula midiendo el tiempo 
transcurrido desde que la señal salió de la estación radar hasta 
que retorna.



  

El Radar: fundamentos

● La aviación civil utiliza principalmente el radar secundario, que 
hace uso de transpondedores instalados en las aeronaves de 
forma que, cuando la estación de tierra interroga a la aeronave, 
ésta responde y de su contestación se determina su posición, 
su altitud y su identificación (vigilancia cooperativa).

● Los sistemas de vigilancia radar tienen limitaciones 
(geográficas y operativas) y es a partir de los años 80 cuando 
la OACI (Organización de la Aviación Civil Internacional) se 
plantea conseguir métodos más eficaces de vigilancia aérea, lo 
que da como resultado los nuevos sistemas como el radar 
Modo S, la evolución de los radares secundarios y el ADS 
(Automatic Dependant Surveillance).
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Control de tráfico aéreo



  

TCAS
Sistema táctico de alerta de tráfico y 

evasión de colisión
● Es un sistema embarcado que prevé posibles colisiones entre 

diferentes aeronaves y funciona independientemente a los 
servicios de tránsito aéreo

● TA (Traffic Advisory): Anuncia la proximidad de un tráfico en la 
zona de alerta pero no sugiere ninguna resolución.

● TA/RA (Traffic Advisory/ Resolution Advisory): En este modo, 
no solo anuncia un posible intruso en la zona de alerta sino que 
además propone una solución/corrección inmediata en su 
trayectoria. Por otro lado, la otra aeronave implicada recibirá un 
anuncio igual pero con una resolución diferente a la primera.
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ADS
Vigilancia Dependiente Automática

● La vigilancia dependiente automática (ADS) es una técnica de 
vigilancia por la que una aeronave transmite, vía enlace de 
datos, una serie de parámetros extraídos de los sistemas de 
navegación y posicionamiento de a bordo.

● La ADS tiene dos características definitorias fundamentales: es 
automática, es decir, no necesita la intervención del piloto para 
que los datos de la aeronave sean enviados a la torre de 
control, y es dependiente, porque la información necesaria es 
generada en la misma aeronave, es decir, depende de los 
sistemas de a bordo.



  

ADS
Vigilancia Dependiente Automática

● Este nuevo sistema es especialmente útil para complementar la 
vigilancia en zonas oceánicas o en las que prácticamente no 
hay cobertura de los radares, así como para mejorar la 
vigilancia en zonas actualmente cubiertas con radar (gracias a 
la vigilancia aire / aire o la obtención de datos adicionales de a 
bordo, por ejemplo, intención de vuelo, para su utilización por 
los sistemas de vigilancia

● La ADS ha sido desglosada en dos técnicas que están basadas 
en los mismos principios: ADS-B (Broadcast) y ADS-C 
(Contract)



  

ADS
Vigilancia Dependiente Automática

● La ADS-B: consiste en la radiodifusión, mediante enlace de 
datos, de ciertos parámetros de a bordo a intervalos frecuentes 
y regulares

● La característica principal de la ADS-B es que permite la 
transmisión de datos aire / tierra y aire / aire.

● La transmisión de datos aire / aire permite la representación del 
tráfico circundante en una pantalla dentro del avión, CDTI 
(Cockpit Display of Traffic Information)
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Recepción ADS-B
Receptor comercial

Kinetics SBS-3
~ 600 €



  

Recepción ADS-B
Receptor gratuito



  

Recepción ADS-B
Receptor gratuito



  

Recepción ADS-B
RTL-SDR

SDR basado en receptor TDT-USB
~ 6-12 €



  

Recepción ADS-B
RTL-SDR



  

Servidor ADB-B basado en 
Raspberry



  

Servidor ADB-B basado en 
Raspberry



  

Virtual Radar Server
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Siga el tráfico aéreo desde el 
salón de su casa...



  

… en la Smart TV



  

… en la tablet



  

… o en la playa
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Muchas gracias
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